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RESUMEN

El presente trabajo de suficiencia profesional tuvo como objetivo demostrar mis
experiencias y cocimientos adquiridos en la Empresa Flores ingenieros Moquegua
S.A.C., el cual presto servicios para el proyecto denominado: "Mejoramiento del Servicio
Recreativo de la plaza de armas en el distrito de San Antonio, Mariscal Nieto,
Moquegua", donde se realizé y empleo el levantamiento topografico por el método RTK
con GPS diferencial y Dron RTK. El trabajo es de caracter no experimental, y comprendio
en recopilacion de informacion existente, reconocimiento de terreno, configuracion de
BASE Y ROVER, posicionamiento del equipo sobre un punto geodésico de orden “C,
levantamiento diario de puntos topogréaficos, levantamiento fotogramétrico con Dron,
monumentacion de puntos de control, georreferenciacion de puntos de control,
procesamiento en gabinete, elaboracion de informe técnico, elaboracion de planos
arquitectonicos y topograficos. Como conclusion del método empleado podemos
mencionar que realiza levantamientos de puntos en tiempo real, con lo cual se consiguen
planos topogréaficos con mayor precision y menor tiempo requerido. Ademas, optimiza el
tiempo, rendimiento y reduce la mano de obra en actividades o partidas topogréaficas
contempladas en un proyecto.
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ABSTRACT

The objective of this professional proficiency work was to demonstrate my experiences
and knowledge acquired in the Company Flores Engineers Moguegua S.A.C., which
provided services for the project called: "Improvement of the Recreational Service of the
Parade ground in the district of San Antonio, Mariscal Nieto, Moquegua”, where the
topographic survey was carried out and used by the RTK method with differential GPS
and RTK Drone. The work is non-experimental in nature, and included collection of
existing information, terrain recognition, BASE AND ROVER configuration, positioning
of the equipment on a geodetic point of order “C, daily survey of topographic points,
photogrammetric survey with Drone, monumentation of control points, georeferencing of
control points, cabinet processing, preparation of technical reports, preparation of
architectural and topographical plans. As a conclusion to the method used, we can
mention that it performs point surveys in real time, thereby achieving topographic plans
with greater precision and less time required. In addition, it optimizes time, performance

and reduces labor in activities or surveying items contemplated in a project.
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